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@Stimmenerkennungs-Automatikgetriebe 

(§7) Stimmenerkennungs-Automatikgetriebe mit: einer Stim- 
m neingabevorrichtung zum Umsetzen eines akustischen 
Fahrerstimmesignals in ein elektrisches Tonsignal; einer 
ersten Signalumsetzvomchtung zum Umsetzen des von der 
Stimmeneingabevorrichtung ausgegebenen Tonsignals in 
ein digitales Signal; einer Gsngschaltsteuereinrichtung zum 
Ausgeben von Steuerdaten, welch e das Wechsein eines 
Ganges unter Lesen des Signals von der ersten Signaium- 
setzvorrichtung und unter Ermitteln der Fahrerstimme-Si- 
gnaldaten ermogltcht, wobei dann, wenn die Stimmesignal- 
daten in vorgespeicherten Daten enthalten sind, Steuerda- 
ten gemaS den Stimmesignaldaten erzeugt werden; einer 
zweiten Signalumsetzvomchtung zum Ausgeben eines Steu- 
ersignals nach dem Umsetzen der Steuerdaten der Gang- 
schaltsteuereinrichtung in ein anaioges Signal; einem SteJI- 
■ rgan zum Betatigen von mit diesem verbundenen, mecha- 

Cnischen Teiien gernaS einem Signal von der Ganschaltsteu- 
ereinrichtung; einem Positionssensor zum Ermitteln der 
^ Position des Stellorgans und zum Ausgeben eines Signals an 
J die Gangschaltsteuereinrichtung; und einem Sperrschalter, 
^ der mittels Hinundherbewegens des Stellorgans geschaltet 
^ wird. 
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Die Erfindung bezieht sich auf ein Automatikgetrie- 
be, welches Gange eines Autos wechselt 

Ein konventionelles, wie beispielsweise in Fig. 3 ge- 
zeigtes Automatikgetriebesystem wird manuell bedient, 
und zwar durch Schalten eines Schalthebels 100 in eine 
passende Position wie zum Beispiel, Parken P, Ruck- 
warts R, Neutral N, Vorwarts D, 2-Gang 2 oder Langsa- 
me Geschwindigkeit L. 

Wenn der Fahrer den Schalthebel 100 schaltet, uber- 
tragt ein Seil 101, welches mit dem Hebel 100 im Eingriff 
steht, die Verlagerung des Hebels 100 an einen Sperr- 
schalter 200, so daB der Schalter 200 in eine passende 
Position schaltet. Die geschaltete Position bestimmt ei- 
nen Betriebs status eines Ventils, welches in einer Hy- 
draulikeinheit montiert ist, wodurch es dem Fahrer er- 
mdglicht wird, einen gewunschten Gangwechsel vorzu- 
nehmen. Der Gangwechsel kann bei einem derartigen, 
konventionellen Getriebesystem nur durch ein manuel- 
les Betatigen des Schalthebels mittels des Fahrers er- 
reicht werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Auto- 
matikgetriebe der eingangs erwahnten Art vorzusehen, 
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bestimmten Gangschalts orbestimmt werden; 
Ermitteln der Position eines Stellorgans durch Lesen 
von Ausgabesignalen eines Positionssensors nach dem 
Ausgeben der im vorigen Schritt ermittelten Steuerda- 
ten; 

Vergleichen der Position des Stellorgans mit der von 
den Steuerdaten bestimmten Position; und 
Abbrechen des Ausgabevorgangs von Steuerdaten, 
wenn das Stellorgan die vorbestimmte Position erreicht 

Vorteilhafte Weiterbildungen sind in den Unteran- 
spruchen beschrieben. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand bevorzugter 
Ausfuhrungsformen unter Bezugnahme auf die Zeich- 
nung erlauteit 

Fig. 1 zeigt ein Blockdiagramm eines Stimmenerken- 
nungs-Automatikgetriebes gemaB einer bevorzugten 
Ausfuhrungsform der Erfindung. 

Fig. 2 zeigt ein FluBdiagramm eines Betriebsverfah- 
rens eines Stimmenerkennungs-Automatikgetriebes ge- 
maB einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfin- 
dung. 

Fig. 3 zeigt eine erlauternde Darstellung einer kon- 
ventionellen Gangschalteinrichtung. 

GemaB einer wie in Fig. 1 gezeigten, bevorzugten 



welches einen Gang eines Autos wechselt und beibehalt, 25 Ausfuhrungsform der Erfindung weist ein Stimmener- 



ohne daB der Fahrer einen herkommlichen Schalthebel 
zu betatigen hat 

GemaB der Erfindung wird diese Aufgabe mittels ei- 
ner Getriebevorrichtung gelost, welche folgendes auf- 
weist: 

eine Stimmeneingabevorrichtung zum Umsetzen eines 
akustischen Fahrerstimmesignals in ein elektrisches 
Tonsignal; 

eine erste Signalumsetzvorrichtung zum Umsetzen des 
von der Stimmeneingabevorrichtung 
Tonsignals in ein digitales Signal; 



kennungs-Automatikgetriebe folgende Komponenten 
auf: 

ein Mikrophon 11 zum Umwandeln eines Fahrers tim- 
me-Signals in ein elektrisches Tonsignal; 
30 einen Filter 12 zum Beseitigen von Rauschen von dem 
Tonsignal, welches von dem Mikrophon 11 ausgegeben 
wird; 

einen ersten Signalumsetzer 13 zum Umsetzen des von 
dem Filter 12 ausgegebenen Tonsignals in ein digitales 
ausgegebenen 35 Signal; 

eine Gangwechselsteuereinrichtung 2 zum Ausgeben 



eine Gangschaltsteuereinrichtung zum Ausgeben von von Steuerdaten, welche es nach dem Lesen des Signals 

Steuerdaten, welche das Wechseln eines Gangs unter von dem ersten Signalumsetzer 13 ermoglicht, einen 

Lesen des Signals von der ersten. Signalumsetzvorrich- Gang zu wechseln, wodurch gemaB der Anweisung des 

tung und unter Ermitteln der Fahrerstimme-Signaldaten 40 Fahrers ein Gang gewahlt und beibehalten wird; 

ermoglicht, wobei dann, wenn die Stimmesignaldaten in einen zweiten Signalumsetzer 31 zum Ausgeben eines 

vorgespeicherten Daten enthalten sind, Steuerdaten ge- Steuersignals, und zwar nach dem Umsetzen der Steu- 

maB den Stimmesignaldaten erzeugt werden; erdaten der Gangwechselsteuereinrichtung 2 in ein ana- 

eine zweite Signalumsetzvorrichtung zum Ausgeben ei- loges Signal; 

nes Steuersignals nach dem Umsetzen der Steuerdaten 45 ein Stellorgan 33 zum Betatigen von mit diesem verbun- 

der Gangschaltsteuereinrichtung in ein analoges Signal; denen, mechanischen Teilen, und zwar gemaB dem Steu- 

ein Stellorgan zum Betatigen von mit diesem verbun- ersignal von der Gangwechselsteuereinrichtung 2; 

denen, mechanischen Teilen gemaB einem Signal von einen Positionssensor 32 zum Ermitteln der Position des 

der Gangschaltsteuereinrichtung; Stellorgans 33 und zum Ausgeben eines Signals an die 

einen Positionssensor zum Ermitteln der Position des 50 Gangwechselsteuereinrichtung 2, so daB die Gangwech- 



Stellorgans und zum Ausgeben eines Signals an die 
Gangschaltsteuereinrichtung; und 
einen Sperrschalter der durch Hin- und herbewegen des 
Stellorgans geschaltet wird 

Eine andere bevorzugte Ausfuhrungsform der Erfin- 
dung fuhrt folgende Schritte aus: 

Ermitteln von Fahrerstimme-Signaldaten durch Lesen 
eines Ausgabesignals von einer ersten Signalumsetzvor- 
richtung; 

Vergleichen der Stimmesignaldaten mit vorgespeicher- 
ten Daten, um zu ermitteln, ob sie in vorgespeicherten 
Daten enthalten sind oder nicht; 

Bestimmen einer Gangschaltstufe gemaB den Stimmesi- 
gnaldaten, falls die Stimmesignaldaten in den vorgespei- 
cherten Daten enthalten waren; 

Ermitteln der gegenwartigen Gangschaltstufe und an- 
schlieBendes Bestimmen von Steuerdaten, welche ge- 
maB der jeweils gegenwartigen und im vorig n Schritt 
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selsteuereinrichtung 2 den Betriebsstatus des Stellor- 
gans 33 ermitteln kann; und 

einen Sperrschalter 34 oder Schalthebel zum Schalten 
eines Kontaktpunkts durch Hin- und herbewegen eines 
Seils 331, welches mit dem Stellorgan 33 in Eingriff 
steht 

Im folgenden wird mit Bezug auf die Fig. 1 und 2 ein 
Betriebsverfahren einer bevorzugten Ausfuhrungsform 
der Erfindung erlautert 

Das Stimmenerkennungs-Automatikgetriebe nimmt 
seinen Betrieb auf, wenn die erforderliche Stromversor- 
gung eingeschaltet ist. 

Im Schritt Sll nach Fig. 2 liest und analysiert die 
Gangschaltsteuereinrichtung 2 ein digitales Signal, wel- 
ches von dem ersten Signalumsetzer 13 ausgegeben 
wird. Der erste Signalumsetzer 13 erhalt von dem Mi- 
krophon 11 ein Stimmesignal und gibt das digitale Si- 
gnal aus. 
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Wenn der Fahrer den GanJ^^\utos schalten moch- 
te, dann gibt er ein Stimmesignal in das Mikrophon 11 
ein, indem er beispielsweise ''Vorwartmodusr oder 
"RQckwartsmodusr sagt. 

Das in das Mikrophon 11 eingegebene Stimmesignal 
wird mittels des Mikrophons 1 1 in ein elektrisches Ton- 
signal umgesetzt und in den Filter 12 eingegeben. Der 
Filter 12 beseitigt Rauschen von dem Tonsignal und 
ubermittelt nur ein bestirnmtes Band des Signals an den 
ersten Signalumsetzer 13. 

Der erste Signalumsetzer 13 setzt das analoge Tonsi- 
gnal, welches von dem Filter 12 ausgegeben wird, in ein 
entsprechendes digitales Signal urn, welches an die 
Gangschaltsteuereinrichtung 2 ubermittelt wird. 

Im Schritt S12 nach Fig. 2 liest die Gangschaltsteuer- 
einrichtung 2 das von dem ersten Signalumsetzer 13 
eingegebene Signal und unterscheidet Toninforma- 
tionsdaten und Klangfarbedaten durch Vergleichen mit 
vorgespeicherten Daten. 

Im Schritt S13 nach Fig. 2 bestimmt die Gangschalts- 
teuereinrichtung 2, ob die Toninformationsdaten vorge- 
speicherten Daten entsprechen. 

Wenn die Toninformationsdaten keinen der vorge- 
speicherten Daten entsprechen, entscheidet die Gang- 
wechselsteuereinrichtung 2, daB das Tonsignal keine 
Anweisung fur einen Gangschaltmodus ist. Daher 
springt der Betrieb zu Schritt S100 und kehrt zu dem 
Betriebsverf ahrensanfang zurilck. 

Wenn die Toninformationsdaten vorgespeicherten 
Daten, wie beispielsweise ''VorwartsmodusT oder 
"Ruckwartsmodusr entsprechen, dann vergleicht die 
Gangschaltsteuereinrichtung 2 im Schritt S14 die 
Klangfarbedaten mit vorgespeicherten Klangfarbeda- 
ten. 

Wenn die Klangfarbedaten keinen vorgespeicherten 
Daten entsprechen, dann ignoriert die Gangschaltsteu- 
ereinrichtung 2 die Toninformationsdaten, sogar wenn 
diese Toninformationsdaten vorgespeicherten Daten 
entsprechen, und der Betrieb springt zu Schritt SI 00, um 
zum Betriebsverfahrensanfang zuruckzukehren. 

Der Zweck des Vergleichens eines Eingabetonsignals 
mit vorgespeicherten Klangfarbedaten besteht darin, 
das Auto vor einem Diebstahl zu schGtzen, was der Fall 
ware, wenn ein nicht berechtigter Fahrer das Auto star- 
ten und den Gang des Autos in einen Fahrmodus schal- 
ten wurde. 

Wenn jedoch die Klangfarbedaten vorgespeicherten 
Klangfarbedaten entsprechen, dann aktiviert die Gang- 
schaltsteuereinrichtung 2 gemaB den folgenden Schrit- 
ten einen Gangschaltmodus. 

Im Schritt S15 wird ermittelt, welchem Schaltmodus, 
wie beispielsweise dem Vorwartsmodus D oder dem 
Ruckwartsmodus R, die Toninformationsdaten von dem 
vorigen Schritt entsprechen. 

Im Schritt S16 ermittelt die Gangschaltsteuereinrich- 
tung 2 den gegenwartigen Gangschaltmodus. 

Im Schritt S17 bestimmt die Gangschaltsteuereinrich- 
tung 2 nach dem Abfragen von vorgespeicherten Daten 
von einer zugehorigen Speicheradresse Steuerdaten. 

Die vorgespeicherten Daten in dem Speicher weisen 
alle Gangschaltdaten auf, die in Beziehung mit den je- 
weiligen gegenwartigen und gesteuerten Gangschalt- 
modi stehen. Daher weisen die vorgespeicherten Daten 
Daten zum Steuern der Bewegung des Stellorgans 33 
und Positionsdaten auf, welche die Position des Stellor- 
gans wahrend des Betriebs anzeigen. Die Gangschalts- 
teuereinrichtung 2 bestimmt daher Gangschaltdaten un- 
ter Verwenden der Steuerdaten gemaB dem Status des 



gesteuerten undJ^Begenwartigen Gangschaltmodus. 

Im Schritt S18 gfot die Gangschaltsteuereinrichtung 2 
bestimmte Steuerdaten an den zweiten Signalumsetzer 
31 aus. 

Der zweite Signalumsetzer 31 setzt das digitale Signal 
von der Gangschaltsteuereinrichtung 2 in ein analoges 
Signal um, welches an das Stellorgan 33 ubermittelt 
wird 

Das Stellorgan 33 weist einen Servomotor auf, dessen 
Drehgeschwindigkeit und Drehrichtung von den von 
der Gangschaltsteuereinrichtung 2 ausgegebenen Steu- 
erdaten gesteuert wird. 

Im Schritt S19 liest die Gangschaltsteuereinrichtung 2 
Positionsdaten von dem Positionssensor 32, welcher auf 
eine Bewegung des Stellorgans 33 anspricht 

Im Schritt S20 wird die Position des Stellorgans 33 
ermittelt 

Im Schritt S21 wird die Position des Stellorgans 33 
mit einer vorbestimmten Position verglichen. 

Wenn die Position des Stellorgans 33 die vorbestimm- 
te Position erreicht hat, dann stoppt die Gangschaltsteu- 
ereinrichtung 2 im Schritt S22 die Ausgabe von Steuer- 
daten. Wenn die Bewegung des Stellorgans 33 noch 
nicht vollstandig ausgef iihrt worden ist, dann springt der 
Betrieb zuruck zu Schritt S18 und die Steuerdaten wer- 
den fortlaufend ausgegebea bis das Stellorgan 33 die 
vorbestimmte Position erreicht 

Das von dem Positionssensor 32 ausgegebene Signal 
variiert gemaB der Anzahl der Rotationen des Servo- 
motors in dem Stellorgan. 

Im Zusammenhang mit der Bewegung des Stellor- 
gans 33 bewegt sich ein mit dem Stellorgan 33 im Ein- 
griff stehendes Seil 331 axial und verlagert dadurch den 
Kontaktpunkt des Sperrschalters34. 

Mittels der oben beschriebenen Schritte ermdgiicht 
die Getriebevorrichtung gemaB der bevorzugten Aus- 
fuhrungsform der Erfindung, daB aufgrund des Stimme- 
signals eines Fahrers Gange des Autos geschaltet wer- 
den, ohne daB der Fahrer einen Handhebel zu verwen- 
den hat 

Warm immer die Sicherungseinrichtung von Schritt 
SI 4 zum Schutzen des Autos vor einem Diebstahl als 
unpassend erscheint, kann der Schritt S14 auch wegge- 
lassen werden. 

Patentanspruche 

l.Automatikgetriebe,gekennzeichnet durch: 
eine Stimmeneingabevorrichtung (11) zum Umset- 
zen eines akustischen Fahrerstimmesignals in ein 
elektrisches Tonsignal; 

eine erste Signalumsetzvorrichtung (13) zum Um- 
setzen des von der Stimmeneingabevorrichtung 
(11) ausgegebenen Tonsignals in ein digitales Si- 
gnal; 

eine Gangschaltsteuereinrichtung (2) zum Ausge- 
ben von Steuerdaten, welche das Wechseln eines 
Gangs unter Lesen des Signals von der ersten Si- 
gnalumsetzvorrichtung (13) und unter Ermitteln 
der Fahrerstimme-Signaldaten ermoglicht, wobei 
dann, wenn entsprechende Stimmesignaldaten in 
vorgespeicherten Daten enthalten sind, Steuerda- 
ten gemaB den Stimmesignaldaten erzeugt werden; 
eine zweite Signalumsetzvorrichtung (31) zum Aus- 
geben eines Steuersignals nach dem Umsetzen der 
Steuerdaten von der Gangschaltsteuereinrichtung 
(2) in ein analoges Signal; 

ein Stellorgan (33) zum Betatigen von mit di sem 
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verbundenen, mechanischen Teil^JBmaB dem Si- 
gnal von der Gangschaltsteuereinrichtung (2); 
einen Positionssensor (32) zum Ermitteln der Posi- 
tion des Stellorgans (33) und zum Ausgeben eines 
Signals an die Gangschaltsteuereinrichtung (2); und 
einen Sperrschalter (34) der durch Hin- und herbe- 
wegen des Stellorgans (33) geschaltet wird 
Z Automatikgetriebe nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB es einen Filterabschnitt (12) zum 
Beseitigen von Rauschen von dem von der Stim- 
meneingabevorrichtung (11) ausgegebenen Tonsi- 
gnal aufweist 

3. Automatikgetriebe nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Gangschaltsteuer- 
einrichtung (2) ferner folgende Schritte ausfuhrt: 
Ermitteln von Klangfarbedaten gemaB dem digita- 
Ien Signal von der ersten Signalumsetzvorrichtung 
(13); 

Verhindern eines Gangschaltvorgangs, wenn keine 
entsprechenden Klangfarbedaten in den vorgespei- 
cherten Klangfarbedaten enthalten sind, und zwar 
unabhangig davon, ob Toninformationsdaten vor- 
liegen, die vorgespeicherten Daten entsprechen. 

4. Automatikgetriebe nach einem der Anspruche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB das Stellorgan 
(33) einen Servomotor aufweist, dessen Rotations- 
geschwindigkeit und Rotationsrichtung von dem 
Steuersignal gesteuert werden, welches von der 
zweiten Signalumsetzvorrichtung (31) ausgegeben 
wird 

5. Automatikgetriebe nach einem der Anspruche 1 
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Posiuonser- 
mittlungsvorrichtung (32) ein Signal ausgibt, wel- 
ches die Anzahl der Rotationen des Stellorgans (33) 
reprasentiert 

6. Automatikgetriebe, dadurch gekennzeichnet, daB 
es folgende Schritte ausfuhrt: 
Ermitteln von Fahrerstimme-Signaldaten durch 
Lesen eines Ausgabesignals von einer ersten Signa- 
lumsetzvorrichtung (13); 

Vergleichen der Stimmesignaldaten mit vorgespei- 
cherten Daten, um zu bestimmen, ob sie in den 
vorgespeicherten Daten enthalten sind oder nicht; 
Bestimmen einer Gangschaltstufe gemaB den Stim- 
mesignaldaten, falls die Stimmesignaldaten in den 
vorgespeicherten Daten enthalten waren; 
Ermitteln der gegenwartigen Gangschaltstufe und 
anschlieBendes Bestimmen von Steuerdaten, wel- 
che gemaB der jeweils gegenwartigen und im vori- 
gen Schritt ermittelten Gangschaltstufe vorbe- 
stimmt werden; 

Ermitteln der Position eines Stellorgans (33) durch 
Lesen von Ausgabesignalen eines Positionssensors 
(32) nach dem Ausgeben der im vorigen Schritt 
bestimmten Steuerdaten; 

Vergleichen der Position des Stellorgans (33) mit 
der von den Steuerdaten bestimmten Position; und 
Abbrechen des Ausgabevorgangs von Steuerdaten, 
wenn das Stellorgan (33) die vorbestimmte Position 
erreicht 

7. Automatikgetriebe nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB es ferner folgende Schritte aus- 
fuhrt: 

Ermitteln von Klangfarbedaten gemaB dem digita- 
len Signal von der ersten Signalumsetzvorrichtung 65 
(13); 

Vergleichen der Klangfarbedaten mit vorgespei- 
cherten Klangfarbedaten; 
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Verhindern eines Gal^chaltvorgangs, wenn keine 
entsprechend n Klangfarbedaten in den vorgespei- 
cherten Klangfarbedaten enthalten sind, und zwar 
unabhangig davon, ob Toninformationsdaten vor- 
liegen, die vorgespeicherten Daten entsprechen. 
8. Automatikgetriebe nach einem der Anspruche 1 
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB es ein Seil (331) 
oder ein Gestange aufweist, w Iches sich im Ein- 
griff mit dem Stellorgan (33) befindet, und zwar 
zum Schalten des Sperrschalters (34) durch Hin- 
und herbewegen des Seils (331) oder des Gestan- 
ges. 
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Einlesen des Positionssensorsignals 
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